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Zapojení jednofáz. as. motoru
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Obr. 201. Momentové
charakteristika
jednofizového
asynchronniho motoru

M — bez pomocného
vinuti, M, — s pomocnym
vinutim s trvale
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Připojení 3f motoru k 1f síti
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Jednofázové as. motory
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Výpočet momentu





M – moment motoru
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Výkonová bilance as. motoru
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Momentová charakteristika
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Náhradní schéma 1 fáze 3fáz. as. motoru
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Zjednodušené náhr. schéma
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Synchronní otáčky as.motoru
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2) Kroužkový as. motor
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3) as. motor s dvojitou klecí
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S kotvou na krátko (klecové)
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Zapojení statoru
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